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การพัฒนาชุดฝกที่ใชการเรียนรูแบบเนนประสบการณเปนฐาน  
เร่ืองวิทยาการหุนยนตเบื้องตน  

 
นําโชค  วัฒนานัย1* วิชัย  ใจกลา2 สุรัตน  สกุลหอม2 พูลศักดิ์  โกษียาภรณ3 และ วันชัย  ตาลานนท4   

 
บทคัดยอ 

โครงงานวิจัยนี้นําเสนอชุดฝกการเรียนรูวิทยาการหุนยนตเบ้ืองตน เพ่ือใหผูเรียนมีความเขาใจในหลักจลนศาสตร
และการควบคุมหุนยนตอุตสาหกรรมโดยอาศัยส่ือการเรียนรูท่ีพัฒนาขึ้น ทําใหผูเรียนสามารถเขาใจการทํางานของ
หุนยนตไดใกลเคียงกับงานจริงในอุตสาหกรรม    ผลการวิจัยในดานการออกแบบและการสรางระบบ ประกอบดวย     
1) แผนการเรียนรูและใบประลองดวยรูปแบบที่เนนใหผูเรียนเกิดประสบการณ 2) ซอฟทแวรท่ีพัฒนาขึ้นจากโปรแกรม 
ROBOSIM เพ่ือใหผูใชไดเรียนรูรูปแบบการทํางานและการเคลื่อนที่ตามหลักจลนศาสตรและใชจําลองโดยมีฟงกชันการ
ทํางานท่ีเชื่อมตอกับชุดควบคุมการขับเคล่ือนรุน  MPC-3024  ท่ีสามารถควบคุมเซอรโวมอเตอรได   4  ตัวพรอมกัน  
3) หุนยนตจําลองสรางขึ้นเปนแบบ 3 แกน มีความสูง 45 เซนติเมตรน้ําหนักประมาณ 10 กิโลกรัมสามารถปรับเปล่ียน
รูปแบบโครงสรางไดหลายแบบ (Reconfigurable) เชื่อมตอการทํางานดวยโปรแกรมซึ่งทํางานภายใตระบบปฏิบัติการ
วินโดว ผลการวิจัยในดานการทดสอบระบบ พบวา หุนยนตจําลองสามารถเคล่ือนท่ีไดถูกตองตามคําส่ังภายใตโปรแกรม
จลนศาสตรผกผันที่พัฒนาขึ้นและมีคาผิดพลาดเชิงตัวเลขนอยกวา 1% 
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Development of Training Package  
Based on Active Experimentation Learning in Fundamental of Robotics 
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Abstract 
In this research, a training set for introductory of robotic study was developed to help students understand 

the kinetics and control of industrial robots based on the developed training set. In addition, they could more 
clearly understand the robot structures via both computer simulation and the developed robot parts. The 
hardware and software are designed to support learners to study under active experiment learning approach. 
The results in this design and construction of the system consists of 1) the learning plan and experiment 
sheets a focus on learning experience 2) the developed program for letting ROBOSIM to support the motion 
control card (MPC-3024) which can control up to 4 servo motors 3) the robot structure from real robot 
structure assembly and from ROBOSIM software, RRR and PRR robot having 3-axis, 45-centimetre height 
and weighting about 10 kilograms. The testing results show that the software can simulate robot motion 
based on inverse kinematics correctly where the numerical error is less than 1%. 
Keyword:  Robotics, Training Package, Experimentation Learning 
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